Sa se identifice starca de adevar (A) sau de fals (F) a afirmatiilor urmatoare:

A

Forta de incarcare a arborelui la functionarea transmisiei sub sarcina se determina cu relatia,
R = /F2. + F2.+ 2 F;. Fy. cos2y
in care, F1c = Fy + F¢ si respectiv Foc = F, + Fe, v - unghiul ramurilor curelei.

2.
Relatia de verificare la solicitarea de contact a unui angrenaj cilindric cu dantura inclinata este

OH = OHp1,2,
in care,
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[N/mm?] este tensiunea efectiva la contact si
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SH min [N/mm?] - tensiunea admisibila la contact pentru pinion, respectiv, roata.

B

Subsistemul de apdsare automata din figura folosit pentru transmisiile cu roti de frictiune cu axe concurente sau
incrucisate genereaza o forta axiala (dependentda de momentul de torsiune transmis) care ca urmare a deplasarii axiale a

rotii de frictiune genereaza forta de apasare [N],
2F,
Q= d, sind tg(B + ®)
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Relatia de verificare la solicitarea de contact a unui angrenaj cilindric cu danturd inclinata este

Oy = Ompi12,
in care,
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w [MPa] este tensiunea efectiva la contact si
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H min [MPa] - tensiunea admisibila la contact pentru pinion, respectiv, roata.

C

Subsistemul de apasare automata din figura folosit pentru transmisiile cu roti de frictiune cu axe concurente sau
incrucisate genereaza o fortd axiala (dependentd de momentul de torsiune transmis) care ca urmare a deplasarii axiale a
rotii de frictiune genereaza forta de apasare [N],
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2.

Relatia de calcul a fortei normale din angrenajul cilindric cu dantura dreapta este
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1.
Relatia de dimensionare din solicitarea de contact a unui angrenaj melcat cilindric este
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H min [MPa] este tensiunca admisibila la contact a rotii melcate unde: oyim [MPa] —
tensiunea limita la contact a materialului rotii melcate; Symin — factorul minim de siguranta; Z, — factorul dimensional;
Z,, — factorul duritatilor; Z, — factorul de viteza; Zr — factorul rugozitatilor flancurilor; Z, — factorul lubrifiantului; Zy;
— factorul numarului ciclurilor de solicitare ale rotii melcate.

2.
Relatia de calcul a tensiunii echivalente [MPa] din sectiunea transversald X a unui arbore drept este

O.x = \K(Urx +0.x)® +4(aTy)®
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Relatia de dimensionare la solicitarea de contact a unui angrenaj conic ortogonal cu dantura dreapta poate fi
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in care, H min [MPa], tensiunile admisibile la contact pentru pinion §i roatd, unde, Gjim
[MPa] — tensiunea limita la contact, Symin — factorul minim de siguranta, Zx — factorul dimensional, Z,, — factorul
duritatilor, Z, — factorul de viteza, Zr — factorul rugozitatilor flancurilor, Z, — factorul lubrifiantului, Zy;, — factorii
numerelor ciclurilor de solicitare ale pinionului §i, respectiv, rotii.

2.

Relatia de dimensionare din solicitarea de contact a unui angrenaj melcat cilindric este
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in care, H min [MPa] este tensiuneca admisibila la contact a rotii melcate unde: onjim [MPa]
— tensiunea limita la contact a materialului rotii melcate; Spymin — factorul minim de siguranta; Zyx — factorul
dimensional; Z,, — factorul duritatilor; Z, — factorul de viteza; Zg — factorul rugozitatilor flancurilor; Z, — factorul
lubrifiantului; Zn; — factorul numarului ciclurilor de solicitare ale rotii melcate.

F
1.

Relatiile de verificare la solicitarea de incovoiere a dintilor unui angrenaj conic ortogonal cu danturd curba sunt:
OF1 = Opp1: OF2 = Oppp
in care,
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OF1,2 =

b, 5 d2, cosp 3 2 YSal,E YFal,E . ' '
e " (Vasuug) [MPa] este tensiunea efectiva la incovoiere a

dintelui pinionului, respectiv, rotii si

_ OFlim1,z¥N1z2 ¥5T
Ofp1,2 = Y51,2YR1,2Yx

SF min [MPa] - tensiunea admisibila la incovoiere pentru pinion, respectiv, roata.
2.
Relatia de calcul a fortei axiale ce actioneaza asupra melcului angrenajului melcat cilindric este:
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1.
Relatia de calcul a fortei radiale ce actioneaza asupra pinionului unui angrenaj conic ortogonal cu dantura dreapta este:
2Ty
Fpq = s tg§ cosa
G
2

Relatiile de verificare la solicitarea de incovoiere a dintilor unui angrenaj conic neortogonal cu danturd curba sunt:
Op; = Opp1. Op2 = Opp2
)

in care,
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respectiv, rotii si
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F min [MPa] - tensiunea admisibila la incovoiere pentru pinion, respectiv, roata.

[MPa] este tensiunea efectiva la incovoiere a dintelui pinionului,

H

1

Relatia de calcul a fortei axiale ce actioneaza asupra pinionului unui angrenajul conic ortogonal cu danturad dreapta

este:
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Fa1=——

tg asind,
dml .




Relatia de calcul a unghiului ramurilor unei transmisii prin lant sunt:

. Dgy-D
y = 2 arcsin —2—4
2A

1.

Relatia de calcul a fortei radiale din angrenajul cilindric cu danturd dreapta este

2T
1
F, = —2 coscy,

Wl
2.
Rapoartele de transmitere (instantaneu, minim, maxim) ale variatorului planetar din fig sunt:
, R: R
i,=1— =—2
- R, xsina

imin = nl/anaX = 1 = (R3/R1)/(R2/R3m|n) sl, I‘eSpeCtiV, imax = n1/n2min = 1 = (R3/R1)/(R2/R3max)
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Relatia de verificare a unui angrenaj melcat din conditia de mentinere a proprietatilor de ungere a uleiului este
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2.

Relatia de dimensionare la solicitarea de contact a unui angrenaj cilindric cu dantura dreapta poate fi,

ay = (u+ I)JM (ZaZeZor)?
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in care Onp = MiN(Oypy, Opp;) [MPa] — tensiunea admisibila la contact a angrenajului cu
_ THlimZN1z
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H min [MPa], tensiunile admisibile la contact pentru pinion si roata, unde opjim [MPa] —
tensiunea limita la contact, Symin — factorul minim de siguranta, Z, — factorul dimensional, Z,, — factorul duritatilor, Z,
— factorul de viteza, Zr — factorul rugozitatilor flancurilor, Z; — factorul lubrifiantului, Zni1, — factorii numerelor
ciclurilor de solicitare ale pinionului si rotii.

K

Relatia tensiunii echivalente [MPa] din sectiunea transversala X a unui arbore drept este, neglijand tensiunea de
compresiune (c¢=0), este
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2.
Subsistemul de apasare automata din figura folosit pentru transmisiile cu roti de frictiune cu axe concurente sau
incrucisate genereaza o forta axiala (dependenta de momentul de torsiune transmis) care ca urmare a deplasarii axiale a
rotii de frictiune genereaza forta de apasare [N],
Mt
d, siné tg(B + @)
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Relatia de dimensionare la solicitarea de contact a unui angrenaj cilindric cu dantura dreapta poate fi,
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in care, Oup = Min [Ule, Oypz) [Nmm] — tensiunea admisibild la contact a angrenajului cu
Opp12 = UHshmiZN” LLLRZy Ly Ly . L L

H min [MPa], tensiunile admisibile la contact pentru pinion si roata, unde, opjim [MPa] —
tensiunea limita la contact, Symin — factorul minim de siguranta, Zy — factorul dimensional, Z,, — factorul duritatilor; Z,
— factorul de viteza; Zgr — factorul rugozitatilor flancurilor; Z, — factorul lubrifiantului, Zy; » — factorii numerelor
ciclurilor de solicitare ale pinionului si rotii.

2.
Relatia de calcul a fortei axiale ce actioneaza asupra rotii melcate a angrenajului melcat cilindric este:
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