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Sa se identifice starca de adevar (A) sau de fals (F) a afirmatiilor urmatoare:
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Relatiile de calcul a tensiunii de forfecare la baza dintelui unei curele dintate precum si de verificare la forfecare a
acestuia sunt:
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in care, Ze1 , = % z1, - numerele dintilor activi pe roata conducatoare, respectiv condusa.
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Rapoartele de transmitere (instantaneu, minim, maxim) ale variatorului cu conuri deplasabile si element (inel) rigid din
f|g sunt: iy = RZX/Rlx, Imin = N2min/N1max = Ramax/Rimin s1, respectiv, imax = N2max/N1min = R2max/R1max-
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Relatia de calcul a fortei tangentiale din angrenajul cilindric cu dantura dreapta este
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Relatia lui Euler pentru fortele din ramurile curelei este,
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Relatia de calcul a fortei radiale ce actioneaza asupra pinionului unui angrenaj conic ortogonal cu dantura dreapta este:
2T
F., = —tgacos§,
dm1 )




)
— .:.u"" O
= : 5
= A\ \E (’3?\ 300
R
Fai = F.
Fyof SR I _

Ft?_
2.

Angrenajul este mecanismul compus din douad roti dintate care transmite migcarea de rotatie $i momentul de torsiune

prin angrenare - contactul direct si continuu al profilelor conjugate ale dintilor; transmiterea momentului de torsiune se
face prin frecare.
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Relatia de calcul a fortei normale din angrenajul cilindric cu dantura dreapta este
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2.
Relatia de verificare la solicitarea de contact a unui angrenaj cilindric cu danturd inclinata este
OH = OHp1,2,
in care,
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[N/ 1’1’11’1’1] este tensiunea efectivé la contact $i
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SH min [N/mm] - tensiunea admisibila la contact pentru pinion, respectiv, roata.

3



E
1

Relatia de verificare la solicitarea de contact a unui angrenaj cilindric cu dantura inclinata este,
Oy = Ompi12,

in care,
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oy = ZgZ.ZyZg J% KK KypgKye u;ul [MPa] este tensiunea efectiva la contact si
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H min [MPa] - tensiunea admisibila la contact pentru pinion, respectiv, roata.
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Rapoartele de transmitere (instantaneu, minim, maxim) ale variatorului toroidal semicomplet din fig sunt:
. A—Recos(y + a)

= A—Rcos(y ¥ o)’

Imin = N1/N2max = Rmin/Rmax si, reSPeCtiV, imax = N1/Mamin = Rmax/Rmin.
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Relatia de calcul a tensiunilor de incovoiere [MPa] din sectiunea transversala X este
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unde [Nmm] este momentul de incovoiere rezultant.



2.
Schema subsistemului de apasare cu fortd constanta evidentiaza deplasari relative a axei rotii conducatoare ce permite
incarcarea directa a zonei de contact cu forta,
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generatad de forta elastica generatd de un arc.
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1.
Relatia de dimensionare din solicitarea de contact a unui angrenaj melcat cilindric este
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in care, H min [MPa] este tensiunea admisibila la contact a rotii melcate unde: onjim [MPa] —
tensiunea limita la contact a materialului rotii melcate; Symin — factorul minim de siguranta; Z, — factorul dimensional;



Z,, — factorul duritatilor; Z, — factorul de viteza; Zg — factorul rugozitatilor flancurilor; Z, — factorul lubrifiantului; Zy;
— factorul numarului ciclurilor de solicitare ale rotii melcate.

2.
Relatia tensiunii echivalente [MPa] din sectiunea transversald X a unui arbore drept este, neglijand tensiunea de
compresiune (c¢=0), este
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Relatia de dimensionare la solicitarea de contact a unui angrenaj cilindric cu danturd dreapta poate fi
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in care, Oup = MiN(Oyp1, Oxp2) [MPa] — tensiunea admisibili la contact a angrenajului cu
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H min , tensiunile admisibile la contact pentru pinion si roata, unde, onjim [MPa] —

tensiunea limita la contact, Symin — factorul minim de siguranta, Zx — factorul dimensional, Z,, — factorul duritatilor, Z,
— factorul de viteza, Zg — factorul rugozitatilor flancurilor, Z, — factorul lubrifiantului, Zy; 2 — factorii numerelor
ciclurilor de solicitare ale pinionului si rotii.
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Relatiile de dependenta intre fortelor tangentiale ce actioneaza asupra melcului si rotii melcate ale angrenajului melcat
cilindric este:



Foy =Ftg(y+ (P:]

. S . @ = arctg .
in care, y [ °] - unghiul elicei melcului, cosen [ °] - unghiul de frecare redus.
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1.
Relatia de dimensionare la solicitarea de contact a unui angrenaj cilindric cu dantura dreapta poate fi,
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in care, 9up = MiN (Oupi1,Oups) [MPa] — tensiunea admisibila la contact a angrenajului cu
Oyp1,2 = UHshm—Zle YAWA-Y TS . o .. . o

H min , tensiunile admisibile la contact pentru pinion si roatd, unde opim [MPa] —
tensiunea limita la contact, Symin — factorul minim de siguranta, Zy — factorul dimensional, Z,, — factorul duritatilor, Zy
— factorul de viteza, Zr — factorul rugozitatilor flancurilor, Z_ — factorul lubrifiantului, Zy;, — factorii numerelor
ciclurilor de solicitare ale pinionului si rotii.

2.
Subsistemul de apdsare automata din figura folosit pentru transmisiile cu roti de frictiune cu axe concurente sau
incrucisate genereaza o forta axiala (dependenta de momentul de torsiune transmis) care ca urmare a deplasarii axiale a
rotii de frictiune genereaza forta de apasare [N],
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Presiunea maxima de contact,
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2.

Forta centrifuga cauzata de miscarea de rotatie a elementului de curea infasurat pe roatd se poate calcula cu relatia,
2
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Relatia de calcul a fortei axiale ce actioneaza asupra rofii melcate a angrenajului melcat cilindric este:
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2.
Relatia de dimensionare la solicitarea de contact a unui angrenaj conic ortogonal cu danturd dreapta poate fi
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Prg(vVi+ul—w,;) u > OHP

in care, Yup = MiN (Op1,Onp2) [MPa] — tensiunea admisibila la contact a angrenajului cu
Oxp12 = GHShm—ZN” Ly ZRZyZyZy . . . . -

H min [MPa], tensiunile admisibile la contact pentru pinion si roatd, unde, onim [MPa]
— tensiunea limita la contact, Symin — factorul minim de siguranta, Z, — factorul dimensional, Z,, — factorul duritatilor,
Z, — factorul de viteza, Zg — factorul rugozitatilor flancurilor, Z, — factorul lubrifiantului, Zy; » — factorii numerelor
ciclurilor de solicitare ale pinionului si, respectiv, rotii.
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Relatia de determinare a factorului de transfer al caldurii necesar pentru ricirea unui angrenaj melcat cilindric, din
conditia de mentinere a proprietatilor de ungere a uleiului, este
S(1-n)P, 10°
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2.
Relatia de dimensionare din solicitarea de contact a unui angrenaj melcat cilindric este
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H min este tensiunca admisibild la contact a rotii melcate unde: onjim [MPa] —
tensiunea limita la contact a materialului rotii melcate; Symin — factorul minim de siguranta; Z, — factorul dimensional;
Z,, — factorul duritatilor; Z, — factorul de viteza; Zr — factorul rugozitatilor flancurilor; Z, — factorul lubrifiantului; Zy;
— factorul numarului ciclurilor de solicitare ale rotii melcate.
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