Sa se identifice starca de adevar (A) sau de fals (F) a afirmatiilor urmatoare:

A

1.
Angrenajele conice cu dantura dreapta, din considerente de functionare fard vibratii si zgomote, sunt utilizate la viteze

periferice reduse (v=2...3 m/s).

2.
Arborii de intrare si de iesire se sprijind pe rulmenti radiali cu bile 3 (preiau forte radiale si forte axiale); osiile
corpurilor sferice 15 se sprijind pe rulmenti radiali cu role cilindrice 14; corpurile sferice 15 sunt pozitionate radial prin
intermediul inelului rigid 17. Capacele 6 si 6' sunt centrate in carcasa 11, radial prin umar de centrare si circumferential
prin stifturile 16. Ungerea se face prin barbotare si aerisirea se face prin busonul 9.
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1.
Momentul de torsiune My se transmite de la discurile conice 1, 1' prin frecare la elementul flexibil de impingere 3 si de
la acestea, de asemenea prin frecare, prin discurile conice 2, 2' la arborele de iesire. Modificarea raportului de
transmitere se realizeaza prin deplasarea axiald cu motoare hidraulice, simultan a discurilor 1 si 2'. Transmiterea fortei
prin elementul flexibil 3 se realizeaza prin contactul direct (forma) dintre segmentii 4 si 5 sustinuti cele doua seturi de
benzi metalice circulare 6.



2.
Faza a Il -a a deteriorarii angrenajelor prin pitting: pittingul incipient, lubrifiantul patrunde in microfisurile de
oboseala si datorita presiunilor normale de contact este antrenat cu presiuni madrite in interior determinind desprinderea
de mici particule de material care conduc la aparitia de mici gropitie (ciupituri).

Roata condusd
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Sensul fortelor

Material

%esprﬁns

Ciupiturd

-

Roata conducitoare

1.
Ungerea cu ceata de ulei (generata de un curent de aer ) se aplica pentru rulmenti mari in conditii grele de functionare
cand acestia sunt montati in spatii greu accesibile; se asigura ungere si raciri foarte bune.
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2.

Deteriorarea suprafetelor cdilor de rulare si/sau ale corpurilor de rostogolire prin oboseala de contact (piting, ciupire)
apare la rulmentii rotitori cu turatia n > 10 rot/min bine lubrifiati si etansati din cauza oboselii materialelor straturilor
superficiale ale cailor de rulare si/sau corpurilor de rostogolire determinate de tensiunile de contact variabile in timp.
Se manifestd prin aparitia de microfisuri pe suprafetele flancurilor active care se maresc consecintd a actiunii
presiunii hidrostatice a uleiului generata in timpul contactelor dintre corpurile de rostogolire si cdile de rulare, proces
urmat de desprinderea de mici particule de material rezultind mici ciupituri (fenomenul de pitting); dezvoltarea in timp
a ciupiturilor conduce, in consecintd, la marirea jocului si functionarea necorespunzatoare cu vibratii si zgomote.
Evitarea acestei deteriorari se face prin limitarea timpului de functionare prin calcul de durabilitate bazat pe capacitatea
de Incarcare dinamica.

1.
Rulmentii axial-radiali preiau sarcini radiale mici si axiale mari; tipuri de rulmenti axial-radiali: a — cu bile; b —cu role
butoi asimetrice
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2.
40 Cr 10 este otel carbon cu 0,40% C aliat cu Cr (0,1%) de Tmbunatatire pentru roti dintate.
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1.
C60 este otel carbon cu 0,6% C, nealiat de imbunatatire pentru roti dintate.

2.
Tipurile rotilor de curea pot fi: a — forjatd sau turnatd; b — sudata; ¢ — asamblatd nedemontabil; d — asamblata
demontabil (cu reglare); e - dintata
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1.
Rapoartele de transmitere (instantaneu, minim, maxim) ale variatorului din fig. sunt: ix = Rox/Rix, imin = N1/ N2min =
Romin/Rimaxs Imax = N1/ Nomax = Romax/ Rimax-
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2.

Diferentele dintre ipotezele modelului de calcul la contact a doi dinti in angrenare si ale modelului lui Hertz: razele de
curburd ale dintilor sunt constante (profilele sunt evolvente); forta de interactiune dintre dinti actioneaza static;
tensiunile de contact sunt uniforme de-a lungul liniei de contact datorita impreciziilor, de executie si montaj si
deformatiilor elastice ale elementelor angrenajului; exista forte de frecare; flancurile nu sunt perfecte, pot avea
rugozitati diverse

1.
Scopul calculului la vibratii este prevenirea ruperii arborelui din cauza eforturilor mult marite care apar la intrarea

subansamblului acestuia in rezonanta. Calculul constd in determinarea turatiei critice a arborelui si compararea
acestuia cu turatia de functionare. Turatia critica este turatia la care arborele intra in rezonanta ca urmare a situatiei in
care frecventa (pulsatia) proprie coincide sau este multiplu al frecventei fortelor perturbatoare. Frecventa (pulsatia)
proprie este o caracteristica a unui sistem oscilant independenta de conditiile initiale ale miscarii.

2.
Deteriorarea suprafetelor cailor de rulare si/sau ale corpurilor de rostogolire prin uzarea abraziva a cailor de rulare
si/sau a corpurilor de rostogolire apare la rulmentii care lucreaza in medii cu praf si impuritdfi abrazive si etansati
necorespunzdtor din cauza depasirii limitei de uzare a materialului. Se manifesta prin aparifia de zgarieturi pe
suprafetele active; marirea jocului din rulment si, deci, functionarea necorespunzitoare cu vibrafii si zgomote.
Evitarea acestei deteriorari se face prin cresterea eficacitatii sistemelor de etansare si ungere.

H

1.
Tipuri de rulmenti radiali cu bile: a - normal; b - etansat pe o parte/pe ambele parti; ¢ - protejat pe o parte/pe ambele
parti; d - cu canal de fixare axiald/cu protectie pe o parte si canal de fixare axiald; e - de tip magnetou (preiau sarcini
axiale mai mari intr-un singur sens); f - de tip Y (permit rotiri libere ale inelului exterior in carcasa si preiau abateri de
directie mari)
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2.
Momentul de torsiune M se transmite de la flansa de intrare 1, prin canelura la arborele cu pinion conic 5, prin
angrenare la roata conica 16, prin frecare prin asamblarea cu suruburi montate cu joc la subansamblul portsatelit 14,
prin bratul portsatelit 8 la pinioanele satelit 9, prin frecare la rotile dintate conice 12, prin asamblarile canelate la
arborii planetari 23, respectiv 23" asupra carora actioneaza momentele rezistente My si respectiv. M.
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1.
Calculul la solicitari variabile (oboseald), in general, se efectueaza in vederea preintdmpinarii ruperii arborilor, cu

precadere, in zona concentratorilor de tensiune. Conditia rezistentei la oboseald a arborilor drepti in zonele care exista
concentratori de tensiuni (canale de pand, caneluri, salturi de diametre, gauri transversale, filet, ajustaje presate etc.),
cu precadere, supusi la solicitiri compuse (torsiune si incovoiere) este datd de relatia, ¢ < c,. In cazul in care intr-0
anumita sectiune conditia impusa prin aceasta relatie nu este indeplinita, se iau masuri constructive pentru indeplinirea
ei prin introducerea de concentratori de tensiune care induc tensiuni locale mult reduse.

2.
Cedarea transmisiilor prin lan{ suprasolicitate de sarcini statice si/sau dinamice se produce prin ruperea ecliselor
lantului (in dreptul gaurilor) sau a dintilor rotilor si spargerea rolelor din cauza depasirii rezistentei la Incovoiere a
materialului eclisei si depasirii rezistentei la tractiune a materialelor rotii sau bucsei. Se manifestd prin intreruperca
transmiterii miscarii si scoaterea din uz. Evitarea acestei cedari limitarea prin calcul tensiunilor de rupere la tractiune
la valori admisibile si/sau limitarea vitezei de functionare la valori admisibile

J

1.
Parametri geometrici principali ai unui lant sunt: pasul, p - distanta dintre centrele a doua articulatii consecutive;

numarul articulatiilor z; lungimea lantului, L = (z+1) p.



2.
Solutii constructive de fixare axiala in carcasa a rulmentilor: a - rulment radial-axial cu role conice fixat axial intr-un
sens prin piulita canelata de tip alezaj asigurata; b - rulment radial axial cu bile fixat axial intr-un sens prin capac; c -
rulment radialaxial cu bile fixat axial in ambele sensuri prin inele elastice de tip alezaj; d - rulment radial cu bile de tip
N fixat axial in ambele sensuri prin inel de tip arbore; e - lagar conducator cu rulmenti radial-axiali cu role conice
fixati axial intr-un sens prin pahar si 1n celdlalt sens prin capac (reglarea jocului si pozitiei lagarului se face cu inele
distantier); f - lagar conducator cu rulment radial-axial cu role conice dublu fixat axial intr-un sens prin umar si in

celdlalt sens prin capac.
Z N %4

2

_//ﬁ;: .
f/‘:// s NN V////
S| - b N
a b C d

1.
Roata de lanf, conducatoare sau condusa, reprezintd elementul metalic dintat care transmite sarcina, momentul de
torsiune, prin forma de la un element de intrare la lan{ sau, respectiv de la acesta la un element de iesire.

2.

Transmisiile prin frictiune cu raport de transmitere variabil sunt transmisii mecanice la care miscarea de rotagie si
momentul de incovoiere se transmite, de la elementul conducétor la cel condus la care se ob‘;ine 0 tura‘;ie Variabilé

.....

miscarii.
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1.
Gama de reglare a turatiei variatorului din fig este,

G =

Rz max R‘l min

R!L max RZ min




2.
Normala n-n a evolventei este tangenta la cercul de baza; segmentul MT = p = r}, tga, raza de curbura a evolventei in

punctul M, devine oo cand I, — 2 (evolventa devine dreaptd) si, in consecinta, profilele evolventice se pot genera

cu scule simple cu profil rectiliniu (generarea danturii prin rulare cu scule care au muchii aschietoare linii drepte).
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