Sa se identifice starca de adevar (A) sau de fals (F) a afirmatiilor urmatoare:
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1.
Forta axiala exterioara F,; se transmite de la flansa de intrare 1, prin inelul distantier 20, prin rulmentul radial cu role

conice 3 si prin suportul 17 la subansamblul carcasa compus semicarcasele 7 si 7' asamblate cu suruburi montate cu

joc.
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2.
Functionarea unei roti dintate in functie de numarul de cicluri de solicitari (la contact sau la incovoiere) N; se poate

incadra in regimul C - durabilitate nelimitata (Nj > Ng), cand nu apare fenomenul de oboseald a materialului pentru
(teoretic) un numar de cicluri de solicitare mai mare decat cel de baza Ng
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1.

B

Rulmentii radiali cu ace au urmatoarele caracteristici principale: preiau sarcini radiale mari; rotiri reduse; functionare
la viteze reduse; gabarit radiale reduse Tipuri de rulmenti radiali cu ace: a —pe un rand, normal (cu doua inele)/fara
inelul interior; b — pe doua randuri normal(cu doua inele)/fara inel interior; ¢ — de tip bucsa; d — de tip colivie.
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2.

Calculul obignuit al arborilor la solicitari variabile este de verificare la solicitari (simple sau compuse) stationare, de

reguld, pentru durabilitate limitata.

Acest calcul se face pornind de la diagrama de durabilitate (a ciclurilor limita a

materialului) pentru care se elaboreaza o diagrama schematizata, simplificatd (Sodeberg, Goodman, Serensen), pe baza
careia se stabilesc relatii de calcul pentru coeficientul de sigurantd, ca raportul dintre tensiunea maxima a ciclului de
solicitari variabile si rezistenta la oboseala a materialului (tensiunea maxima a ciclului limita).
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1.
Angrenajul conic, fiind un angrenaj

deplasari radiale si/sau tangentiale.
Angrenaj cilindric inlocuitor
(evolventic)
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2.
Ungerea din baie proprie se aplica rulmentilor mari montati pe arbori verticali sau orizontali la turatii reduse; lagarul
trebuie prevazut cu cu acccesorii necesare alimentarii, evacuarii §i controlului nivelului uleiului
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1.
Gama de reglare a turatiei variatorului din fig este,
G — RZ max Rl max

Rl min Rz min

2.
Solutii constructive de etansari a rulmentilor: a - fara contact cu fanta; b - fara contact cu fanta si canale circulare; C -

fara contact cu fanta si canal elicoidal; d - fara contact cu labirinti axiali; e - fara contact cu labirinti radiali; e -
combinat cu contact cu inel din pasla si fara contact cu labirinti axiali.
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1.
41 CrNi 12 este otel carbon cu 0,41% C aliat cu Cr, Ni (0,12%) de imbunatatire pentru roti dinate.

2.
Rulmentii radiali cu role cilindrice au urmatoarele caracteristici principale: preiau sarcini radiale mari si axiale nule sau
mici; rotiri reduse, maxim 4 minute; au rigiditate radiala mai redusa decat rulmentii radiali cu bile..
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1.

Parametrii constructivi principali ai unui angrenaj: d — distanta dintre axele rotilor; 6 — unghiul liniei centrelor rotilor
cu verticala; X — unghiul dintre axele rotilor; z; , — numerele de dinti ale rotilor (i =+ z1/z,, raportul de transmitere); u
= max(z, z1)/min(z,, z;) — raportul de angrenare (u = | i |, pentru angrenaje multiplicatoare (ny > ny); u =1/| i |, pentru

angrenaje reductoare (ny < ny); pinion — roata cu numarul maxim de dinti); b; » — latimile rotilor.

Mg (T;) Axa rofii 2 (condusd)

®>(1n;)

Axa rofii 1
(conducdtoare)
@1 (01) My (Ty)
2.
Dezavantajele transmisiilor prin frictiune cu raport de transmitere variabil sunt: in cazul unui raport de transmitere
fixat, acesta nu se mentine constant in timpul functionadrii ca urmare a alunecarilor (geometrice sau elastice) din zona
de contact; randamentul este mai redus; uzuri uniforme ale elementelor in contact; durabilitate ridicata; necesita forte
mari de apasare care incarca arborii si lagarele si deci, gabarite marite.

G

1.
Momentul de torsiune My, se transmite de la discurile conice 1, 1' prin frecare la elementul flexibil (lant) 3 si de la
acestea, de asemenea prin frecare, prin discurile conice 2, 2' la arborele de iesire. Modificarea raportului de transmitere

se realizeaza prin deplasarea axiala, simultan a discurilor 1, 1'si 2, 2.
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2.

Gama de reglare a turatiei variatorului din fig este,
G — Rz max R'l min

Rimax B2 min
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1.

Ipotezele modelului de calcul la incovoiere a rotilor unui angrenaj cilindric: dintele se considera o bara dreapta
solicitata la Incovoiere luand in considerare concentratorul de tensiune de la baza dintelui: forta normala se considera
concentrata in polul angrenarii; se neglijeaza solicitarea de compresiune generatd de forta radiala; grosimea de calcul a
dintelui se consideri determinati de doui tangente la pofilele de racordare care fac 30° cu axa dintelui.
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2.

Scoaterea din uz a prin gripare apare la rulmentii puternic incarcati care functioneaza la temperaturi ridicate i ungere
insuficienta din cauza scaderii locale a rezistentei la contact a materialului. Se manifesta prin aparitia de microsuduri

locale intre cdile de rulare si corpurile de rostogolire si/sau colivie si corpurile de rostogolire; pierderea preciziei de
rotire, zgomot mare, cresterea rezistentei la rotire pana la blocare.

Evitarea acestei cedari se face prin cresterea
eficacitatii sistemului de ungere.

1.

Transmisiile lanturi sunt transmisii mecanice care au rolul de a transmite energia prin forma de la un arbore motor la
unul sau mai multi arbori condusi, prin intermediul unui element de tractiune metalic articulat, fara sfarsit, numit lant.



2.
Forta axiala care apare in zona de contact marcata in fig. se transmite, de la discul 5, prin subsistemul de apasare 4,

prin rulmentul radial cu bile din dreapta 3, prin capacul 6, prin asamblarile cu suruburi montate cu joc 7, la carcasa 11.
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1.
C50 este otel carbon cu 0,5% C, nealiat de imbunatatire pentru roti dintate.

2.
Angrenajul este mecanismul compus din douad roti dintate care transmite miscarea de rotatie $i momentul de torsiune

prin angrenare - contactul direct si continuu al profilelor conjugate ale dintilor (transmiterea se face prin forma).
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1.

Functionare transmisia prin curele: momentul de torsiune de la motorul electric se transmite de la roatd conducatoare 1
prin frecare la cureaua 3, de asemenea prin frecare la roata de curea condusa 4 si prin asamblarea cu pana paralela la
arborele de iesire. Intinderea curelei se face cu sistemul de intindere 2 care are la bazd un mecanism articulat actionat

de greutatea G.
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2.
Angrenajul este mecanismul compus din doud roti dintate care transmite miscarea de rotatie si momentul de torsiune
prin angrenare - contactul direct si continuu al profilelor conjugate ale dintilor (transmiterea se face prin frecare).

L
1.
Interpretarea curbelor de alunecare ale unei curele se poate face prin urmatoarele situatii functionale: la ¢ = 0,
transmisia functioneaza sub sarcind; pentru 0< @ < @y, existd alunecdri elastice Ba < B si scade randamentul; la ¢ =
Qopt> Par = P nu se utilizeazd complet capacitatea portantd a curelei si randamentul este minim Nmax = 0,95...0,98 (de ex.
Popt = 0,59 pentru curelele late din piele, @opr = 1 pentru curelele trapezoidale); pentru ot < @ se produce patinarea
curelei pe roatd, proces nedorit in functionare.
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2.

Calculul la solicitari variabile (oboseald), In general, se efectueaza in vederea preintampinarii ruperii arborilor, cu
precadere, in zona concentratorilor de tensiune. Conditia rezistentei la oboseala a arborilor drepti in zonele care exista
concentratori de tensiuni (canale de pand, caneluri, salturi de diametre, gauri transversale, filet, ajustaje presate etc.),
cu precidere, supusi la solicitiri compuse (torsiune si incovoiere) este data de relatia, ¢ > c,. In cazul in care intr-0
anumita sectiune conditia impusa prin aceasta relatie nu este indeplinitd, se iau masuri constructive pentru indeplinirea
ei prin introducerea de concentratori de tensiune care induc tensiuni locale mult reduse.



