Sa se identifice starca de adevar (A) sau de fals (F) a afirmatiilor urmatoare:
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Coeficientul de frecare din fluid se poate calcula cu relatia,
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Ipotezele de calcul a asamblarii profilate pe contur patrat sunt: sarcina exterioara (momentul de torsiune) se transmite
de la arbore la butuc (sau invers) prin forma pe fetele asamblarii pe care distributia presiunilor este triunghiulara
(liniard) pe jumatate din suprafatd, cu valoarea maxima pma; pentru asamblarile profilate cu profil triunghiular

curbiliniu distributia presiunilor este neuniforma; forta rezultanta a presiunilor de contact (cu arborele, respectiv cu
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butucul) pe o fata de contact, actioneaza in centrul de greutate al triunghiului presiunii si, F = 4—;.

unde, M; [Nmm] reprezintd momentul de torsiune, a [mm] - lungimea laturii profilului.
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Pentru asigurarea ectanseitatii in zona pieselor unei asamblari filetate montatd cu pretensionare dupd actiunea fortei
exterioare (de exploatare, generatd de fluidul sub presiune), este necesar sa se verifice relatia,

Fo = (1—-x)Fo N,

in care, = ks/(ks + kp), reprezinta rigiditatea asamblarii.
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2.

Relatia de dimensionare din conditia rotirii impuse la solicitarea simpla de incovoiere poate fi:
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unde, "z este momentul de inertie axial.
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1.

Conditia de rezistentd la strivire a suprafetelor active ale discurilor unui cuplaj multidisc de frictiune, pentru cazul
distributiei uniforme a presiunii pe suprafetele active, se poate verifica cu relatia:

4F
B = Pa
TT(DE Di ) ,



Pmax

2.

Sageata arcului din cauciuc de forfecare se poate determina din relatia,
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Ipoteze de calcul a deplasarii (sdgetii), rigiditatii si lucrului mecanic ale arcului elicoidal de torsiune: rotirea ¢, ca
urmare a deformarii arcului sub actiunea fortei F, se considera ca fiind unghiul cu care se roteste o bard dreapta de
lungime | = DN ce reprezinta arcul desfasurat; caracteristica arcului este neliniara.




2.

Conditia de transmitere a fortei prin frecare de asamblarea cu surub montat cu joc solicitata transversal este
i 2 Fas Z Ba Fts-

Fa
Fa
1 :
N .
i \ ,.p
F /[\‘Q % e ’
-——¢ RSRSN
}\ X T ,\
4
4 4 U
\ \p b
1!
Fa; Y
F
E

1.

Unghiul de inclinare a spirei filetului, B, este variabil, dependent de cilindrul pe care se considera; in calcule se
foloseste unghiul de inclinare mediu (corespunzator diametrului mediu) determinat cu relatia,
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2.

Ipotezele de calcul a asamblarii cu bolt sunt: bolful este montat cu joc in corpul furcii si presat in tirant; presiunile se
considera distribuite uniform pe suprafetele de contact; solicitari: strivire intre bolt si furca, strivire intre bolt si tirant,
forfecare bolt, tractiune bolt.
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1.

Diametrul mediu al arborelui in zona asamblarii cu strangere pe con se determina cu relatia,
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2.

Forta de strangere a unui surub, din conditia de transmitere prin frecare a sarcinii de asamblarea prin bratara sectionata,
este
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1.
Relatia de dimensionare din conditia deplasarii unghiulare (rotirii) impuse la solicitarea simpla de torsiune poate fi,
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2.
Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii prin canelura mobila evolventica este,
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1.

Conditia de transmitere a fortei prin frecare de asamblarea cu surub montat cu joc solicitata transversal este
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2.

Rigiditatea arcului elicoidal de compresiune se poate determina cu relatia,
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Forta de frecare, ca rezultat al forfecarii interne a fluidului la nivelul suprafetei de contact, se poate determina cu
relatia,
Fe =t A [N].
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Forta axiala de strangere (remanentd) minima preluatd de piesele unei asamblari filetate montatd cu pretensionare, ce
apare ca urmare a Incarcarii cu sarcind variabild, se poate determina cu relatia,

F:er'n = Fo— (1 +%)Femm [N],

in care, y = ke/(ks + Kp), reprezinta rigiditatea asamblarii.
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1.

Forta de frecare in planul tangent din filet se determina cu relatia,
Ff = l"l" Fn )
in care, p’ = p cos(o/2).

2.

Conditia de transmitere a momentului de torsiune prin frecare, in cuplajul permanent elastic cu bandaj din cauciuc
(Periflex),
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1.
Conditia de rezistenta la strivire in zonele de contact stift-arbore, din cadrul asamblarilor de fixare cu stift solicitate
transversal simetric, este
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2.
Rigiditatea arcului bara de torsiune se poate determina cu relatia,
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1.

Conditia de echilibru a fortelor pentru contactul pe suprafete conforme cilindrice considerand distributia uniforma a
presiunii pe circumferinta, se descrie cu relatia,

F,. = fEdN cosQ

2.

o =F/Sy este tensiunea tangentiald in sectiunea epruvetei.
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