GLOSAR

RELATII de CALCUL OM |¢

Relatia Semnificatie
_— F . . Conditia de rezisten{d a lipiturii unei imbindrii, prin
T = suprapunere a doua table, solicitata la tractiune
Te= F < Tof Conditia de rezistenta a lipiturii unei imbindrii, feava- teava,
= La . - .
mDI solicitata la tractiune

T = ZMy - Conditia de rezistenta a lipiturii unei imbinarii, feava- teava

pz1— ¥ sau arbore-butuc, solicitata la torsiune

F24 (M2 Conditia de rezistenta a lipiturii unei imbinarii, feava- teava

*.,,I D .. . . .
f = o1 = Taf sau arbore-butuc, solicitata la tractiune si torsiune
g

Conditia practica de rezistenta la solicitdri compuse a unei
suduri continue

Conditia de rezistenta la forfecare a sudurii prin puncte

4
4 FZ .. . - ~ e e . ..
Tmd® Tar Conditia de rezistenta la forfecare a imbinarii prin nituire
:
Fp

= O3z
zdymin(sy. s2) &

Conditia de rezistenta la strivire a imbinarii prin nituire

F
ﬁ = Ot Conditia de rezistenta la tractiune a tablei imbinata prin nituire
Y3
F
2a—d.)s Z I = Taf Conditia de rezistenta la forfecare a tablei imbinata prin nituire
Y3

Fs: I dl Pmax

Forta de incarcare a suprafetelor cilindrice conforme cu
distributia cosinusoidald a presiunii

F.=dl p,q. Forta de incarcare a suprafetelor cilindrice conforme cu
s distributia constanta a presiunii
f, = arctg 111 Unghiul mediu de inclinare a spirei filetului
wd;

1'= u/cos(o/2)

Coeficientul de frecare aparent (redus) din filet

¢@'= arctg (u/cos(0/2))

Unghiul de frecare aparent (redus) din filet

dz r
Miqy=F tg(¢ £B2)

Momentul de insurubare/desurubare din filet

(1 - acest glosar nu contine relatiile de calcul elementare.




. _ S+d, Momentul de pivotare din asamblarea surub-piulita (relatii
Mp=w F =mF = simplificate)
M _ E Sa_dg . .  qele
p~ sHF el Momentul de pivotare din asamblarea surub-piulita
Kg . . .
Fy= Kotk F. =xF, Forta suplimentara din asamblarea filetata pretensionata
s+%p
F..=F,+x FE. Forta axiala totald din surub dupa aplicarea fortei exterioare

Forta axiala de strangere remanenta in exploatare (dupa
aplicarea fortei exterioare)

F
Taz-D2)z Oas Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii filetate
4 1
F 5 .- . o . . .
in = T, Conditia de rezistenta la forfecare a filetului surubului
mdshz
F p . . < C
_— = of Conditia de rezistenta la forfecare a filetului piulitei
Tt Z
2F(d.—d . n . . . . .
,? = % Tensiunea de incovoiere din spira filetului surubului
mdy h® z

p 3F(D-d;)

Tensiunea de incovoiere din spira filetului piulitei

i nuDh%z
(4- Fg;)z +4 (16 M;)2 <o Conditia de rezistenta la solicitari compuse a tijei surubului
wd2 wd? — Cat solicitat axial centric
B 4 Fa, < g Conditia de rezistenta la solicitdri compuse a tijei surubului
wdz — & solicitat axial centric (relatia simplificata)
Fis < g Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii cu surub montat
Dolmin as pasuit solicitata transversal (distributia presiunii uniforma)
Fis = g Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii cu surub montat
08Dglmin as pasuit solicitata transversal (distributia presiunii cosinusoidala)
4 Fy. Conditia de rezistenta la strivire a tijei surubului montat pasuit
inDpz — & al asamblarii solicitatd transversal

L Fa; 1 = Ba ]-:t§-

Conditia transmiterii fortelor transversale prin frecare in
asamblarea cu surub montat cu joc.

Forta suplimentara din suruburile de pe randul i solicitate axial
excentric

(1 - acest glosar nu contine relatiile de calcul elementare.




Fortele totale din suruburile asamblarilor solicitate axial
excentric; caz general: m - numarul de randuri; n numarul de
suruburi pe un rand

I".
F = Fe —1
mi 2 2 2 2
r1+r2+r3+r4

sau

r
F .=]\fie—1
o r%+r%+r§+ri

Fortele din suruburile asamblarilor solicitate transversal
excentric

F

2
_ [|(F 2 L —a.
Fy = J(J + F.; + . F,,;cos(m—6;)

Forta rezultanta a fortelor transversale ce actioneaza asupra
unui surub

16 B My - T Conditia de rezistenta la torsiune a arborelui cu sectiune plina
= I A o -
T g3 : in zona asamblarilor arbore-butuc
4 M¢ Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii cu pana paralela

fixa (mobild)

2 M
abl, = Taf Conditia de rezistenta la forfecare a penei paralele
2 M; i . . - _
dDc = Oas Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii cu pana disc
2 My .. o L
1B D = Tgr Conditia de rezistenta la forfecare a penei disc
4 My < o4 (p.) Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii prin caneluri
D-d - e dreptunghiulare fixa (mobil3

0,75 z(D+d) (T_zc) L reptunghiulare fixa (mobila)

4 M - Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii prin caneluri

< Cas (Pa) . < s
0,75Z2Dg(Dg —da) L evolventice fixa (mobild)
3 My .

F= - Forta din asamblarea profilata (n = 3, 4, 6)
12 My - Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii profilate fixa
nall — Oas (Pa) (mobild), dupa contur triunghiular, patrat sau hexagonal (n =3,

4, 6)

_ 2pMt sin{o+g)
[T= cosg

Q

Forta de strangere a asamblarii cu strangere pe con

2 BaMt

-

1T|.,ldr2nl —

Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii cu strangere pe
con

(1 - acest glosar nu contine relatiile de calcul elementare.




_ Ba M, Baa M;

Forta axiala de strangere a unui surub al unei asamblarii cu

Fa; = Fa; = n iy o o

pzd uzdb strangere pe cilindru (bratard)
BaM: _ G Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii cu strangere pe
ndzl -~ @ cilindru (bratara)

F, < pmdlppe

Conditia de transmitere a fortei axiale de asamblarea presata

d
M: = pmdl prec Z

Conditia de transmitere a momentului de torsiune de
asamblarea presatd

(2 M,

2
=) +F2 < prdipy,

Conditia de transmitere a fortei axiale si a momentului de
torsiune de asamblarea presata

s—p (=2~ IE‘—“) d.10? [um]

Ea b unde,

B d?+d? B

_ v d3 +d?
a dz_d% a A

k
d3—d2

kb = _|"'lp-'|:|

Strangerea teoretica necesara (relatia lui Lame)

Su = 1.2 (Ramax+ Ro max) [1m]

Strangerea corectatd datoritd microneregularitatilor de
prelucrare

Se= [0 (to— to)- 0 (ta— to)] d .10° [um]

Strangerea corectatd datorita dilatatiilor termice

S.=8+5,+5; Strangerea corectata necesara
1 d?—d2 . q la limita d ..
Pea = Z UozaT Presiunea de contact la limita de curgere admisa de arbore
1 ds —d?

=g -
Peb ; Jozb ™ 4z

Presiunea de contact la limita de curgere admisa de butuc

I:pr,dpr = M1.2 ndl p

Forta de presare/depresare pentru montarea/demontarea
pieselor asamblarilor cu strangere proprie

_ 4EA;jtg(a+@)j
0~ D,+d,

Forta de strangere necesara anularii jocului din asamblarea cu
inele tronconice

Q1 =F1 [tg (0 + ) + pol

Forta axiala suplimentara de strangere (dupa anularea jocului) a
asamblarii cu inele tronconice

H1Qpd > Ba M Conditia de transmitere a momentului de torsiune de
2 [tglat @)+pp] — 0t asamblarea cu inele tronconice
Q1 Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii cu inele

as,

<o
mdl; [tgla+ @)+pz]

tronconice

Q2 =F1 [tg (0 + ) - p1]

Forta axiala de reactiune a butucului asupra inelului interior al
unei asamblari cu inele tronconice

(1 - acest glosar nu contine relatiile de calcul elementare.




4 My

Conditia de rezistenta la strivire in zonele de contact stift-butuc

T2 2. =0 . . - . )

d (D5-D3?) as a asamblarii arbore-butuc cu stift solicitat transversal simetric

6 My Conditia de rezistenta la strivire in zonele de contact stift-

dp? — Oas arbore a asamblarii arbore-butuc cu stift solicitat transversal
simetric

4 My e Conditia de rezistenta la forfecare a stiftului asamblirii arbore-

mDydz — butuc solicitat transversal simetric

2L (2+3%) < o,

Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii cu stift solicitat
transversal asimetric

32FL O Conditia de rezistenta la incovoiere a stiftului asamblarii
nd® — & solicitatd transversal simetric
4 M¢ < G Conditia de rezistenta la strivire a asamblarii arbore-butuc cu
zddgl = 7 stift longitudinal
2 My < Tyt Conditia de rezistenta la forfecare a stiftului asamblarii arbore-
zddgl — butuc cu stift longitudinal
L o Conditia de rezistenta la strivire in zonele de contact bolt-furca
2bd ~ % ale asamblarii cu bolf
F - o F - p. Conditia de rezistenta la strivire fn zona de contact bolt-tirant a
ad sau ad asamblarii cu bolt
2F T ... . o . o et
Y < Tgif Conditia de rezistenta la forfecare a boltului asamblarii cu bolt
8 F (a+b) . . : : 3
PE = Ogi Conditia de rezistentd la incovoiere a bolfului asamblarii cu bolg
T
K 8F Dy T Conditia de rezistenta la torsiune a spirei arcului elicoidal
was cilindric de compresiune/tractiune
8FDj n 3 o :
G g4 Sageata arcului elicoidal cilindric de compresiune
gn D?‘n < C o S .
= (F—Fy) Sageata arcului elicoidal cilindric de tractiune
G d* 0
E3E2M 5 Conditia de rezistenta la incovoiere a spirei arcului elicoidal
T cilindric de torsiune
64 Mt Dm n - . . . g . .
= T Sageata arcului elicoidal cilindric de torsiune
6F1 . A : : :
bz = O, Conditia de rezistenta la incovoiere a arcului in foi

(1 - acest glosar nu contine relatiile de calcul elementare.




Sageata arcului 1n foi

nEbh3
lE F a ., . . ) . . .
FE Tat. Conditia de rezistenta la torsiune a arcului bara de torsiune
i1
32Fa’l § S .
h = fa= Sageata arcului bara de torsiune
wd*G
4
nmd* G g S .
k = Rigiditatea arcului bara de torsiune
321
4F <G Conditia de rezistenta a arcului din cauciuc bucsa de
0 compresiune
4 Fh 5 o ) 5 .
0=—T Sédgeata arcului din cauciuc bucsd de compresiune
c
F . . 9 - . <
~dh =T, Conditia de rezistenta a arcului din cauciuc bucsa de forfecare
I
- F D . - , .
0= In— Sageata arcului din cauciuc bucsa de forfecare
2mhG d
2 M, iy . . : § :
h a Conditia de rezistenta a arcului din cauciuc bucsa de torsiune
e
M 71 1 5 - . 5 .
0=—|=— = Sageata arcului din cauciuc bucsa de torsiune
mhG \d42 Dz
1
kS ~wnl Rigiditatea sistemelor de arcuri combinate in serie
1 ki
kp = 21K; Rigiditatea sistemelor de arcuri combinate in paralel
2 Mg - Conditia transmiterii momentului de torsiune prin forma (de
ze Dodomin(ly, 1y Oas rezis.ten‘;é la strivire) de cuplajul cu flanse cu suruburi montate
fara joc
8 Myc < Tar Conditia de verificare la forfecare a tijelor suruburilor
mzg Do df — cuplajului cu flange cu suruburi montate fara joc
Dy Conditia transmiterii momentului de torsiune prin frecare de

Mtc = qu zs?

cuplajul cu flange cu suruburi montate cu joc

12 Myc

-

< O
h (2D4+d—e)(D-d-2e) —

Conditia transmiterii momentului de torsiune prin forma (de
rezistenta la strivire) de cuplajul transversal (Oldham) cu
element intermediar metalic

(1 - acest glosar nu contine relatiile de calcul elementare.




12 M¢c

Conditia transmiterii momentului de torsiune prin forma (de

= Oas . g .. .
h (2b-e)(b—2e) — = rezistenta la strivire) de cuplajul transversal (Oldham) cu
element intermediar nemetalic
_Z2Mee Oas Conditia de verificare la strivire a mangonului din cauciuc al
zDydply cuplajului elastic cu bolturi
64 My Iy < Gu Conditia de verificare la incovoiere a boltului cuplajului elastic
— al .
nzDy df cu bolturi

S Dy;+D
M, < piz,F,———=

Conditia transmiterii momentului de torsiune de cuplajul elastic
cu bandaj din cauciuc

Lk Conditia de verificare la strivire a bandajului din cauciuc al
S (@z-DH cuplajului elastic
2 Myc Tos Conditia de verificare la forfecare a bandajului din cauciuc al
nDih ~ @ cuplajului elastic
4F < G (pa) Conditia de verificare la strivire a suprafetelor active ale
w(DZ-D?) ~ = cuplajului multidisc prin frictiune in cazul distributiei uniforme
a presiunii
Fe Conditia de verificare la strivire a suprafetelor active ale

< Oas (Pa)

nDjb —

cuplajului multidisc prin frictiune in cazul distributiei uniforme
a uzurii

: Dm .
1U Fc T = I"c"[t,:

Conditie de verificare a transmiterii momentului de torsiune
prin frecare de cuplajul multidisc prin frictiune

T

S 1uo=w DI =M,

Conditie de verificare a transmiterii momentului de torsiune
prin frecare de cuplajul multidisc fara ungere in cazul
distributiei uniforme a presiunii

T .
Ziup WD =M,

Conditie de verificare a transmiterii momentului de torsiune
prin frecare de cuplajul multidisc cu ungere in cazul distributiei
uniforme a presiunii

gipmﬁf (1-¥) D3, = My

Conditie de verificare a transmiterii momentului de torsiune
prin frecare de cuplajul multidisc fara ungere in cazul
distributiei uniforme a uzurii

~iup¥ (1-¥)D3, = M

Conditie de verificare a transmiterii momentului de torsiune
prin frecare de cuplajul multidisc cu ungere in cazul distributiei
uniforme a uzurii

ﬂd% DU
2

Miim=Z Ty

Conditia de limitare a momentului de torsiune transmis de
cuplajul de siguranta cu stifturi de forfecare

: _
Mijim = S 1UO=sY D2

Conditia de limitare a momentului de torsiune transmis de
cuplajul de sigurantd multidisc prin frecare fara ungere in cazul
distributiei uniforme a presiunii

(1 - acest glosar nu contine relatiile de calcul elementare.




Mitim =

b | H

iup,w D3

Conditia de limitare a momentului de torsiune transmis de
cuplajul de siguranta multidisc prin frecare cu ungere in cazul
distributiei uniforme a presiunii

Mytiem = g i po=¥ (1-'¥) D,

Conditia de limitare a momentului de torsiune transmis de
cuplajul de sigurantd multidisc prin frecare fara ungere in cazul
distributiei uniforme a uzurii

My = g inp.¥(1-¥) D5,

Conditia de limitare a momentului de torsiune transmis de
cuplajul de sigurantd multidisc prin frecare cu ungere in cazul
distributiei uniforme a uzurii

2 Mtlim

F. =
a iuDp

Forta de precomprimare a arcului/arcurilor cuplajelor de
sigurantd multidisc prin frecare

(1 - acest glosar nu contine relatiile de calcul elementare.




