AEF-T.1.2.5

MODELAREA IDEALIZATA A ELEMENTELOR
STRUCTURILOR IN CATIA

In fig. 1.22 se prezintd comenzile CATIA de modelare idealizati a diverselor elemente
componente ale structurilor mecanice.

E], Element virtual rigid cu legaturi elastice (Smooth Virtual Parts, fig. 1.23,a).

Scop: Modelarea unui element constructiv printr-un element virtual care leagd un punct
master (handler) de o entitate slave (muchie, suprafata, volum), considerand elasticitatea
corpurilor legate.

Descriere: Entitatea slave se selecteaza prin activarea casetei de dialog Supports; punctul de
tip master se introduce in caseta Handler; se comporta ca un rigid farda masa care transmite
fortele de tip mase, constrangeri geometrice sau incdrcari, aplicate in master; ia in considerare
deformabilitatea corpurilor adiacente.

j'i], Element virtual rigid cu legituri de contact (Contact Virtual Parts, fig. 1.23,b).
Scop: Modelarea unui element constructiv printr-un element virtual care leagd un punct
master (handler) de o entitate slave (muchie, suprafata, volum), considerand elasticitatea
corpurilor si a contactelor.

Descriere: Entitatea slave se selecteaza prin activarea casetei de dialog Supports; punctul de
tip master se introduce in caseta Handler; valoarea jocului din contacte se introduce cu
ajutorul casetei Clearance; ia in considerare deformabilitatea de contact dintre rigidul de
legatura si corpurile la care este atasat; se comportd ca un rigid fard masd care transmite
fortele de tip mase, constrangeri geometrice sau incdrcari, aplicate In master, §i prin
intermediul unor elemente de contact care elimina interpenetrarea in zonele de legatura.

jﬂ, Element virtual rigid cu legaturi rigide (Rigid Virtual Parts, fig. 1.23,c).

Scop: Modelarea unui element constructiv printr-un element virtual rigid care leaga un punct
master (handler) de o entitate slave (muchie, suprafatd, volum).

Descriere: Entitatea slave se selecteaza prin activarea casetei de dialog Supports; punctul de
tip master se introduce in caseta Handler; nu ia in considerare deformabilitatea corpurilor la
care este atasat (rigidizeaza local corpul de care este atasat); se comportd ca un rigid fara
masa care transmite fortele de tip mase, constrangeri geometrice sau incarcdri, aplicate In
master.

@@ , Element virtual elastic cu legaturi rigide (Rigid Spring Virtual Parts, fig. 1.23,d).
Scop: Modelarea unui element constructiv printr-un element virtual elastic care leaga un punct
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master (handler) de o entitate slave (muchie, suprafata, volum).

Descriere: Entitatea slave se selecteaza prin activarea casetei de dialog Supports; punctul de
tip master se introduce in caseta Handler; valorile rigiditatilor elementului elastic de legatura
se introduc in casetele Translational stiffness 1,2,3 si Rotational stiffness 1,2,3; nu ia in
considerare deformabilitatea corpurilor la care este atasat (rigidizeaza local corpul de care este
atasat); se comportd ca un element elastic care transmite fortele de tip masa, constrangeri
geometrice sau incarcari, aplicate in master.

@@, Element virtual elastic cu legturi elastice (Smooth Spring Virtual Parts, fig. 1.23,d).



Scop: Modelarea unui element constructiv printr-un element virtual elastic care leagd un punct
master (handler) de o entitate slave (muchie, suprafatd, volum), considerand elasticitatea
corpurilor si adiacente.

Descriere: Entitatea slave se selecteaza prin activarea casetei de dialog Supports; punctul de
tip master se introduce in caseta Handler; valorile rigiditatilor elementului elastic de legatura
se introduc in casetele Translational stiffness 1,2,3 si Rotational stiffness 1,2,3; se comporta
ca un element elastic care transmite fortele de tip masa, constrangeri geometrice sau incarcari,
aplicate in master; ia in considerare deformabilitatea corpurilor la care este atasat.

%, Conditii periodice (Periodicity Conditions, fig. 1.23,¢).

Scop: Introducerea de conditii periodice (ciclicitate, simetrie, antisimetrie).

Descriere: Entitatea asupra careia se aplica se selecteaza prin activarea casetei de dialog
Supports.



