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AFF-T.1.1.8.1 INTRODUCERE

AFF-T.1.1.8.2 SETAREA ANALIZELOR STRUCTURALE STATICE

n RS 13 Analysis Systems | Static Structural —y [ SeSSpiETe A - A @@ Model E Qutline: 5 |
..... E static Structurali JJQ Analysis Settings _)lDEtaHS. of "Analysis SEttiﬂgE":

| Step Controls -

~INumber Of 5teps — [se introduce valoarea].

[Current Step Number — [se introduce valoarea].

|>tep End Time _; [se introduce valoarea].

JAuto Time Stepping [se va selecta din listd cu J "|’ JProgram Controlled _1On sau Jﬂff],

|| Solver Controls
I solverType — [se va selecta din listd cu 7|, JProgram Controlled, ipirect (metoda elimindrii) sau Jiterative
(mai robust pentru dimensiuni mari, memorie redusa)].

I Weak Springs (arcuri slabe, ce previn instabilitatea numericd) — [se va selecta din listd cu 7, <J
Program Controlled (jmplicit), JOn (se defineste rigiditatea) , sau JOff].

JLarge Deflection — [se va selecta din lista cu A~ |, Jon sau Joff].

nertia Relief (calculul fortelor de inertie cand existd acceleratia) — [se va selecta din lista cu J~ |, Jon sau
Joft].

J#| Restart Controls

IGenerate Restart Paints (solverul genereazd un fisier pentru fiecare punct) — [se va selecta din lista cu J~|,
JProgram Controlled (implicit), .JManual sgu Joff].

| Retain Files After Full Solve — [se va selecta din lista cu 7 | AMNo say dves].




||#| Nonlinear Controls -

MNewton-Raphson Cption _ [se va selecta din listd metoda cu JTL JProgram Caontrolled  _|Full | Madified | Sau
JUnsymmetric,

I Force Convergence (monitorizarea convergentei in fortd) — [se va selecta din listd metoda cu J'|,
JProgram Controlled . _10On | sgu | Remave

JMoment Convergence (monitorizarea convergentei in moment) — [se va selecta din lista metoda cu J'|,
JProgram Controlled  _10n | sgu .JRemove,

| Displacement Convergence (monitorizarea convergentei in deplasare) — [se va selecta din listd metoda cu 7|,
JProgram Controlled  _10n | sgu .JRemove,

| Ratation Convergence (monitorizarea convergentei in rotatic) — [se va selecta din listd metoda cu J~1,
JProgram Cnntrnlled1 AOn  sau  JRemave,

Line search (imbunatatirea convergentei — in special, pentru probleme de plasticitate) — [se va selecta din
listd cu 47|, Jon sau Joff].

stabilization (stabilizarea convergentei prin addugarea unui coeficient de amortizare artificial, pentru probleme
neliniare geometric) — [se va selecta din listd cu 7|, . Program Controlled _iConstant squ .JReduce.

J #| Output Controls

stress 5 [se va selecta din lista cu J™l, Jves sau Mo,

strain — [se va selecta din lista cudvl  Jves sau JMNe],

| MHodal Forces 5 [se va selecta din lista cuA'|, Jves sau JMNo],

I Contact Miscellaneous — [se va selecta din lista qu"|, Jves sau Mo,

IGeneral Miscellaneous — [se va selecta din listd cu I, .ves sau .INe],
| 5tore Results At [se va selecta din listd cu JTL Al Time Points _|Last Time Point, _|EqQually Spaced Points
Jspecified Recurrence Rate]_

J&| Analysis Data Management

«|Salver Files Directary (se initializeaza automat).

IFuture Analysis — [se va selecta din lista cu A7, Jnone sau I Prestressed analysis (pentru analiza problemelor
inLantuite)

J 5cratch Solver Files Direct::urj.r(se initializeazﬁ automat).

Isave MAPDL db (salvarea setarilor in modul MAPDL) — [se va selecta din listd cu J ™|, JNo sau .Jves].

I Delete Unneeded Files — [se va selecta din listd cu J~ |, Jves sau JMNo],

J Monlinear Solution (se initializeazd automat Yes sau Mo in functie de starea comenzii Llarge Deflection din
+| Solver Contmls)_

SolverUnits 5 [ge va selecta din lista cu J¥l,  JAdive system sau AManual],
solver Unit System  (se initializeaza automat).

|+ Visibility -
Al Force 19— [se va selecta din listd cu J~l, JDisplay say JOmit].

[B] Force () — [se va selecta din lista cu |, .JDisplay sau 10Omit],
[C] Foree (@) —» [se va selecta din listd cu J~|, .JOmit sau Display ],

AFF-T.1.1.8.3 SETAREA ANALIZELOR DINAMICE MODALE

N T B AnalysisSystems [l Modal _y ERESESeUENE A A @@ Model E, Outline:
- "] Modal f}‘ Analysis Settings Details of "Analysis Settings" -
AE , AV - ¥ Cl

J+l| Options -
I Max Mades to Find — [se introduce valoarea].
JLimit Search to Range 5 [se va selecta din listd cu J¥I, I No say Jves],
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A #| Solver Controls
JDamped — [se va selecta din listd cu .J"|, JMNo sau Jves].
solverType  — [se selecteaza din listda cu J~ |, JProgram Controlled _IDirect (metoda eliminarii) sau JTterative

(mai robust pentru dimensiuni mari, memorie redusa), .lSupemode gy .|Subspace],

J #| Rotordynamics Controls -

Jcoriolis Effect — [se va selecta din listd cu J~, Joff sau Jon].
ICampbell Diagram —5 [se va selecta din lista cu .|, Joff sau Jon].

| Output Controls

stress 5 [se vaselecta din listd cu J™l, Mo sau ves].

strain — [se va selecta din listd cu J™l, Mo sau .ves],

I Nodal Forees —5 [se va selecta din listd cu J~l, JNe sau Jves]. ]
Jcalculate Reactions —» [se va selecta din listd cu J™I,  JNe sau Ates].
IGeneral Miscellanzous — [se va selecta din listd cu J¥l, N0 sau Jves],

| Analysis Data Management -
Solver Files Directory (se initializeaza automat).

JFuture Analysis — [se va selecta din listd cu 7|, JNone sau oI Prestressed analysis (pentru analiza problemelor
intantuite, v.......... )

o Scratch Solver Files Direct::urj.r(se initializeaza automat).
I5ave MAPDL db (salvarea setarilor in modul MAPDL) — [se va selecta din listd cu J~ |, JMNo sgu Jves ].
| Delete Unneeded Files — [se va selecta din listd cu J~ |, Jves sau JMNe],

I Monlinear Solution (se initializeazad automat Yes sau Mo in functie de starea comenzii Large Deflection djn
+| Solver Controls)_

o Solver Units 5 [se va selecta din listd cu ™|, . JActive System squ . Manual],
solver Unit System  (se initializeaza automat).

AFF-T.1.1.8.4 SETAREA ANALIZELOR DINAMICE ARMONICE

N T B AnalysisSystems | Modal _y ERESESUELE A A @ Model E1 Outline:

J EI ----- Harmonic Response’ O Analysis Settings N |Detai|5 of "Analysis Settings” -

| Options -

JRange Minimum — [se introduce valoarea].

«~[Range Maximum — [se introduce valoarea].

J5olution Intervals — [se introduce valoarea)].

Jsolution Method —> [se va selecta din listd cu 7, .IMede Superposition say Full].
Cluster Results 5 [se va selecta din listd cu J~l,  JNo sau Jves].

J Modal Frequency Range _ [se va selecta din listd cu <J'|, JProgram Controlled ggy Jhﬂanual].

store Results At All Frequencies — [se va selecta din lista cu Ja7l Jves sau o Nol,

#| Qutput Controls

stress 5 [ge va selecta din lista cu ™l Jves sau A MNe],

strain — [se va selecta din listd cu J™l,  Jves sau JNe].

I MNodal Forces —5 [se va selecta din listd cu J~l,  JMNe sau Jves]. ]
Calculate Reactions — [se va selecta din lista cu ™l Jves sau AMNo],

General Miscellaneous — [se va selecta din lista cuA"|, JMNo sau Jves],




| #| Damping Controls -

|\ Constant Damping Ratio —, [se introduce valoarea].

|stiffness Coefficient Define By —» [se va selecta din listd quv|, DirectInput  sgy Pamping vs Frequency ]
[ stiffness Coefficient — [se introduce valoarea].

[ Mass Coefficient — [se introduce valoarea].

J | Analysis Data Management

5olver Files Directory (se initializeaza automat).

Future Analysis —» [se va selecta din listd cu 7|, INone sau .J Prestressed analysis (pentru analiza problemelor
inlantuite)

J Scratch Solver Files Directnrj.r(se initializeazé automat).

5ave MAPDL db (salvarea setarilor in modul MAPDL) — [se va selecta din lista cu ™ |, JMNo sgu Jves ].

I Delete Unneeded Files — [se va selecta din listd cu J~ |, Jves sau JMNo],

I Monlinear Solution (se initializeazd automat Yes sau Mo in functie de starea comenzii Large Deflection din
+|| Solver Controls)_

solverUnits 5 [se va selecta din lista cuA'|, JActive System sgu Manual ],
solver Unit System  (se initializeaza automat).

AFF-T.1.1.8.5 SETAREA ANALIZELOR DINAMICE TRANZITORII

N, T, 18 AnalysisSysteams, | Modal _, ESTEEEETE A: 1@ vode _ [@ Outine:
El ..... [c] Transient |- Zf:\ Analysis Settings Details of "&nalysis Settings” -
J =8 , AL N y gs";

J #| Step Controls :

I Number Of steps — [se introduce valoarea].

Current Step Number — [se introduce valoarea].

| 5tep EndTime _, [qe jntroduce valoarea).

Auto Time Stepping s [ge va selecta din lista cuJ~l Joff sau Aon].
IDefine By s [se va selecta din listd cu =, JTime sau JSubsteps].
Time Step — [se introduce valoarea].

Time Integration _, [se va selecta din lista cu J™|, Jon sau .Joff].

A #| Solver Controls
I solverType 5 [se va selecta din listd cu ™|, JProgram Controlled _ipirect (metoda elimindrii) sau Jkerative
(mai robust pentru dimensiuni mari, memorie redusa)].

JWeak Springs (arcuri slabe, ce previn instabilitatea numericd) — [se va selecta din listd cu <7, Jon (se
defineste rigiditatea) , sau JOff].

JLarge Deflection — [se va selecta din lista cu A~ |, Jon sau Joff].

| Restart Controls

JGenerate Restart Points (solverul genereaza un figier pentru fiecare punct) — [se va selecta din listd cu A~ .,
Program Controlled (imp|icit), JManual ggy Jﬂff]_

I Retain Files After Full Solve —» [se va selecta din listd cu J~ |, Mo sau ives ].

J #| Qutput Controls

Stress 5 [ge va selecta din listd cu J™l,  Jves sau JNe].

strain — [se va selecta din listd cu J¥l,  Jves sau Ne].

JNodal Forces —5 [se va selecta din listd cu 47, N0 sau Aves]. ]
JCaleulate Reactions —» [se va selecta din listd cu J~l, JNo sau Jves],

General Miscellaneous — [se va selecta din lista cuA"|, JMNo sau dves],

#| Options -




JRange Minimum —; [se introduce valoarea].

~Range Maximum — [se introduce valoarea].

J3olutionIntervals  — [se introduce valoarea].

Isolution Method —> [se va selecta din listd cu./™l, .IMode Superposition say IFull].
Cluster Results 5 [se va selecta din listd cu J~|, JNo sau Jves].

| Modal Frequency Range _y [se va selecta din lista cu J'L JProgram Controlled ggu J'danual].

I5tore Results At All Frequencies — [se va selecta din lista cu J'|, Jves sau JMNo],

J #| Output Controls

J5tress 5 [se va selecta din lista cu ¥l Jves sau AMNe],

strain — [se vaselecta din listd cu J™l, Jves sau JMNe].

I Modal Forees — [se va selecta din lista cu J~l, N0 sau Aves].
JContact Miscellaneous — [se va selecta din listd cu J™l, N0 sau Jves].

General Miscellaneous — [se va selecta din lista qu"|, JMNo sau ves],
| 5tore Results At [se va selecta din listd cu JTL Al Time Points _|Last Time Point, _|EqQually Spaced Points
Jspecified Recurrence Rate]_

J #| Damping Controls -

stiffness Coefficient Define By —» [se va selecta din listd cuA"'|, Direct Input  ggy Damping vs Frequenq.r].
| stiffness Coefficient — [se introduce valoarea].

' Mass Coefficient — [se introduce valoarea].

1| Constant Damping Ratio _, [se introduce valoarea].

J Mumerical Damping — [se va selecta din lista cuA"|, JProgram Controlled ggy JManuaI]l

ANumerical Damping Value — [apare atomat valoarea].

| Analysis Data Management -

JSalver Files Directory (se initializeaza automat).

IFuture Analysis — [se va selecta din lista cu A7, Jnone sau I Prestressed analysis (pentru analiza problemelor
inlantuite)

J 5cratch Solver Files Direct::urj.r(se initializeazﬁ automat).

Isave MAPDL db (salvarea setarilor in modul MAPDL) — [se va selecta din listd cu J ™|, JNo sau .Jves].

I Delete Unneeded Files — [se va selecta din listd cu J~ |, Jves sau Nol.

I Monlinear Solution (se initializeazd automat Yes sau Mo in functie de starea comenzii Large Deflection din
+|| Solver Controls)_

SelverUnits — [se va selecta din listd cu 7|, JActive System sau Manual],
Solver Unit System  (se inifializeazd automat).

AFF-T.1.1.8.X SETAREA ANALIZA LELOR LA OBOSEALA

| Materials -
| Fatigue Strength Factor (Kf)

J#| Loading

ATpe 5 [se va selecta din listd cu 7, JZero-Based (fig. a), JFully Reversed (fig. b), . Ratio(fig. c) sau
History Data _|Zero-Based] (....... ).




_ _ Constant Amplitude Load
Constant Amplitude Load Constant Amplitude Load P

Ratio
Zero-Based Fully Reversed
15 15 1,
4,
a, 0, r
-4,
0.3 038
-1.5 1,5 a1,
a. b. C. (Lnadmg Ratio 0.5 ,
Scale Factor 10,
| [#| Definition
|+ Options -

JAnalysis Type Stress Life [se selecteaza din lista cu ’_]"L J 5tress Life gy |5train Life ]

IMeanstressTheory 5 [se selecteaza din listi cu 7|, INone .IGoodman, ,lSoderberg,  IGerber sau .
Mean Stress Cur-.res].

stress Component 5 [se selecteaza din listd cu 47l Jcomponentx, _iComponentY, .Componentz, |
Component XY _|Component¥Z —_|Component X2 Equivalent Von I"..-1ises]’ | 5igned Vion Misesl IMax Shear MaxF‘rincipaI, J
Abs Max F'rincipal].

|8 Life

% Damage

|8 Safety Factor

| Biaxiality Indication

% Equivalent Alternating Stress

| ﬁ: Rainflow Matrix

J-'ﬁ: Darnage Matrix

i Fatigue Sensitivity

) Hysteresis




