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AFF-T.1.1.6.1 INTRODUCERE

In fig. 1 sunt prezentate meniurile corespunzatoare comenzilor de introducere a constrangerilor si

incarcdrilor.
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AFF-T.1.1.6.2 COMENZI DE GENERARE A INCARCARILOR

In tab. 1 sunt prezentate succesiuni de comenzi de generare a principalelor incarcari structurale utilizate in

modelele de analiza in ANSYS Workbench.

Tab. 1

Generare incarcare cu presiune (pe suprafata)
J?El Static Structural (A5) _, | &, | gads = _,

- =l|5cope 1 ]
Geometry IRy (se activeaza filtrul de selectie a
fata) — [se selecteaza cu J fata (fig. a) sau cu Ctrl+
fetele] , —» . ARl |: =| Definition : [se

selecteaza din lista cu .JJ A Nermal To (fig. a) A
Components ggy J‘Jectc:rL ' Magnitude

J CEL Pressure

| Define By |

) 0. MPFa framped} | [se selecteaza din lista J-2,
,Jﬁl" Impnrt...' . ) Constant (fig. a), Tabular ggy
 Function] — [se introduce valoarea (pentru optiunea

. Export...

Generare incarcare forta in punct, pe linie sau

suprafaza
_17[=] static Structural (A5) _, | @, Loads v _

Slscope; JEEIA
NLOPRGRAD (se activeaza filtrul de selectie a
varfului/muchiei/fetei) —  [se selecteaza cu J
varful/muchia(fig. a)/fata], — 1. 2PPW |. =/ Definition : _|
Define By | [se selecteaza din lista cu Aﬂ, Vector sau
 Components (fig, a); ¥ Component / ¥ Component /

ZComponent  [se selecteaza din listd .2, J
i Impl:urt...’ JExport... | Constant (fig. a), . Tabular sgy

@ Force




Constant ) /80 (ex.), fig. a].

Obs. Presiunea este constanta pe suprafata/suprafetele
selecctate

 Function] . 0, MPa [ramped] = [se introduce valorile
(pentru optiuneaCemponents ) 300/+500/700 (ex.), fig.
al;

Obs. Presiunea se determina prin impartirea valorii
fortei la aria suprafetei (suprafetelor).

Generare Incarcare cu presiune pe linie
_17(=] static Structural (AS) _y | @, Loads ~ _s

, =l scope; |
(Geometry ENGELD (se activeaza filtrul de selectie a
muchiei) — [se selecteaza cu J muchia (fig. a)] , —
I Apply |- =) Definition : _|Define By [se selecteaza din
lista cu ‘Jﬂ, Tangential (ﬁg. a), JComponents sgy
‘-.-fectcur]; [ Magnitude |

A 0. MPa framped] = [se selecteaza din lista .2,

i Impnrt...' JExport.. | Constant (fig, g), . Tabular say

 Function] — [se introduce valoarea (pentru optiunea
Constant ) 80 (ex.), fig. a].

1 @ Line Pressure

Obs. Se aplica doar muchiilor din modele geometrice
3D; se exprimd in unitati de fortd/unitdti de lungime
(ex. N/mm)

Generare incarcare de tip lagar (bolt)
_17(=] Static Structural (A5) _y | @, Loads + _

J %), Bearing Load SN

, oIl 5cope ;|
Geometry JNENGIy (se activeaza filtrul de selectie a
fetei) — [se selecteaza cu J fata cilindrica (fig. a)],
—> J.Apply | =) Definition : _Define By, [se selecteaz din
listd cu .Jﬂ, JCompaonents (fig, a) sau .JVector];

X Component/ YComponent/ 7 Component [se
selecteaza din listd 1, 88 Import..  Export.. |
Constant (fig. a),  Tabular say .| Function],

O, MPFa [ramped] = [se introduc valorile (pentru
optiunea Components ) - (0/-800/0 (ex.), fig. a].

Obs. Incircarea se aplica in directie radiala fetei
cilindrice (dupa coordonatele unui sistem de
coordonate cilindric generat anterior); pentru modele
2D se poate aplica pe o muchie circulara

Distributia poate fi constanta, cosinusoidala etc.

Generare incarcare de tip moment (cuplu de forte)

Generare incarcare CU fortd excentricd in raport cu

_17(=] static Structural (AS) _y | @, Loads ~ _,
J B, Moment —yDetails of "Moment" )| Scope: |

Geometry [N AW (se activeaza filtrul de

selectie a varfului/muchiei/fetei) — [se selecteaza cu
< varful/muchia(fig. a)/fata], — .1 Apply_|. =| Definition :
Define By | [se selecteaza din lista cu .2,
Components (fig. a) sau .J Vector]; = X Component /

¥ Component/ 7 Component [se selecteaza din lista .J
b, apY Importe. Export.. | Constant (fig, g), .

Tabular say I Function] .1 0, MPa [ramped] [se introduc

un punct/linie/suprafata
_17[=] static Structural (A5) _, | @, Loads v _

| ) Remote Force —> Details of "Remote Force”  [-// Scope
i Geometry NN 2B (se activeaza filtrul de
selectie a varfului/muchiei/fetei) — [se selecteaza cu

 varful/muchia/fata(fig. a)], — J_APPY }
. X Coordinate /_|| | Y Coordinate/_|| | Z Cnnrdinatel [se

introduc valorile coordonatelor punctului de aplicatie
a fortei in raport cu sistemul de coordonate , 0/40/3
(ex.), fig. a]; =/| Definition : _|Define By | [se selecteaza din




valorile (pentru optiunea Components ) - 0/-23000/0
(ex.), fig. a].

Obs. Se poate aplica pe una sau mai multe entitati ale
unui corp; in cazul modelelor geometrice 2D se poate
aplica pe o muchie sau intr-un varf.

listi cu 1.7, 1components (fig. a) sau Jvectar];

X Component/ Y Component/ |'ZComponent [se
selecteaza din lista J2, B I'””F":"'t---, . Export...
I Constant (fig. a), J Tabular say I Function],
O, MPFa [ramped] = [se introduc valorile componentelor
fortei (pentru optiunea Components ) - 0/-45000/0 (ex.),

fig. a]; JBehavior [se selecteaza din lista cu .2,
 Defarmable ggy ‘_]Rigid ]

g

Obs. Aceasta incarcare se reduce la o forta si un
moment; simuleaza actiunea unui corp rigid
(nemodelat geometric) asupra unui corp la nivelul
unui punct/muchie/fata.

Generare fortd de pretensionare axiala
| “#[=] static Structural (B5) _y |5k Loads ~ _y _|

e .
w, Bolt Pretension BN

=|| Scope -

JGeometry | No Selection _, L. ~x @ Solidl _y
@ HideBody (nevizualizare corp) — EEEEM > 1 B

(se activeaza filtrul de selectie fata) — [se selecteaza
cu  fata cilindricd] — J APPW |, = Definition ; Define By
, [se selecteaza din lista Aﬂ, load

JAdjustment gg ‘JGDEH]; Preload [Se introduce
valoarea] ( , [ Define By | [se selecteaza
din lista cu Jj’ Jload _|Adjustment ggy Jﬂnen])

Obs. Modeleaza incarcarea initiala (pretensionarea)
unei asamblari surub-piulita.

Presiunea hidrostatica
.| [ static structural (A5) _, ®kloads - _, |

o, Hydrostatic Pressure  _ ,
-l Scope ;| Geometry 2 Faces [se utilizeza filtrul de
selectie [} (Face), fig. a] —» E|Definition |

Fluid Density : 1000 kg/m® —
|=I| Hydrostatic Acceleration _y | Define By - Components:
x=0,y=0,y=-98m/s* - El|Free Surface Location : x
=0,y=0,y=2m.

b.

Obs. modeleaza presiunea generata de greutatea unui
fluid (ex. solicitarile din peretii unui rezervor in care
este un lichid); se impune specificarea acceleratiei,
densitatea si localizarea nivelului fluidului.

In tab. 2 sunt prezentate succesiuni de comenzi de generare a principalelor sarcini (incircari) inertiale
(acceleratia, acceleratia gravitationald, viteza unghiulard) utilizate in modelele de analiza in ANSYS

Workbench.

Tab. 2

Generarea incarcarii de tip acceleratie liniara

Generarea incarcarii de tip acceleratie gravitationala

Obs. Introduce forta de inertie

Obs. introduce forta de greutate; marimea acceleratiei




gravitationale este 9,80665 m/s”

Generarea incarcarii de viteza unghiulara

Obs. Introduce forta centrifuga; se poate aplica si
modelelor 2D




