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AFF-T.1.1.5.1 INTRODUCERE

In fig. 1 sunt prezentate meniurile corespunzitoare comenzilor de introducere a constrangerilor si incarcarilor.
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AFF-T.1.1.5.2 COMENZI DE GENERARE A CONSTRANGERILOR

In tab. 1 sunt prezentate succesiuni de comenzi de generare a principalelor constrangeri utilizate in modelele de
analiza in ANSYS Workbench.

Tab. 1

Generarea costrangerii de tip incastrare (anulare a

Generarea constrangerii de tip deplasare

gradelor de mobilitate — 3 translatii si 3 rotatii)

_17[=] static Structural (A5) _, | % Supports * _,
J EI—;]V Fixed Support _, Details of "Fixed Suppurt", -| Scope

_17[2] Static Structural (A5) _y | @, Supports v _
JE}, Dizplacement _

Geometry [N JBm W™ (se activeaza filtrul de

=||Scope; |

JETEE S OW/R W (se activeaza filtrul de

selectie a varfului/muchiei/fetei) — [Se selecteaza cu
. varful/muchia/fata (fig. a)], — J.APPY |

selectie a varfului/muchiei/fetei) — [se selecteaza cu

 varful/muchia(fig. a)/fata], — . Apply |,

=/ Definition ; _|Define By | [se selecteaza din lista cu Jﬂ,

JCompaonents (fig, a) sau . Vector]; | X Component/
YComponent /| |ZComponent | Free | [se selecteazd

din lista ], Jﬁ\ Impl:urt..., , ] Constant (fig.

a), JTabular sau _Free], [se introduc valorile

| Export...




Obs. Anuleaza toate gradele de libertate; incastrarea
la nivel de punct sau linie nu are corespondent in
realitate si genereaza singularitati ale tensiunilor

componentelor deplasarii (pentru optiunea Components )
, 0/-3/0 (ex.), fig. a];
hd

Obs. se aplica numai raportat la sisteme de
coordonate carteziene; deplasarile impuse la nivel de
punct sau linie conduc la singularitati ale tensiunilor

Generarea constrangerii de tip deplasare la distanta

Generarea constrangerii de tip reazem pe suprafata

_17[2] static Structural (A5) _, | 5 Supports v _
J lfi# Remote Displacement_) Details of "Remnote Displacement” ’

NE[C= " Geomety BN GO (se activeaza
filtrul de selectie a varfului/muchiei/fetei) — [se
selecteaza cu J varful/muchia(fig. a)/fata], »>
Apply I; | X Coordinate /_|| | ¥ Coordinate /_|

Z Coordinate [se introduc valorile coordonatelor

punctului de aplicatie a deplasarii in raport cu sistemul
de coordonate , 35/9,5/3 (ex.), fig. a]; =/ Definition :
| X Component/ ¥ Component/ Component/ Rotation ¥ /

Rotation ¥/ RotationZ | [ge selecteaza din lista Jﬂ, J
s Impﬂrt..-, JExport.. | Constant (fig. a), I Tabular say

Free], [se introduc valorile componentelor deplasarii,

0/-3/0/0/-5/0 (ex.), fig. a];

¥

Obs. permite aplicarea deplasarilor de translatie si/sau
de rotatie intr-un punct localizat la distanta (ex. rotatie
in raport cu sistem de referinta local)

ard frecare
1721 static Structural (AS) _, | . Supports ¥ _,

‘Jﬁﬂ Frictionless Support _ o

=|scope; EEEE — o (se activeaza filtrul de

selectie a fetei) > [se selecteaza cu J fata (fig. a)], —
. Aeply I;

Obs. Anuleaza deplasarile (deformarile) pe directie
normala la suprafata pe care se aplica. Pentru
suprafetele plane aceastd constrangere aplicata pe
muchii asociate axelor (planelor) de simetrie este
echivalentd cu constrangeri de simetrie.

Constrangeri de tip reazem compresiune
tj‘, Compression Only Support

Obs. Se aplica pe una sau mai multe suprafete si preia
forte normale

Constrangeri de tip reazem cilindric
@ Cylindrical Support

Obs. Suprima deplasarile dupa directiile radiala,
tangentiald sau axiala ale punctelor suprafetelor
cilindrice selectate.

Constrangeri de tip reazem elastic ', Elastic Support

Obs. simuleaza deplasarea punctelor unei muchii sau
fete respectand parametrii (rigiditatea) unei

Constrdngeri de tip rotire blocata (Fixed Roattion)

Se aplica pe varfuri, muchii sau fete ale corpurilor de
tip suprafata si blocheza rotirile in raport cu axele
unui sistem de coordonate




caracteristici elastice impusa.

Constrdngeri de tip reazem simplu (Simply Supported)

Se aplica in varfuri sau pe suprafete ale corpurilor 3D
unidimensionale sau bidimensionale si impiedica
deplasarea permitand doar rotirea in jurul muchiei;
introduce singularitati ale tensiunilor




